Pag. 1/2

PROGRAMA JORNADA SOBRE CONTROL DE MOVIMIENTOS — Afio 2010

Dia: Jueves 04-Nov-2010 (por la mafiana)
Lugar: Aula Magna, Fac.Reg.Cba. de la UTN
Costo: $ 180.- (incluye coffe breaks, lunch y 1 CD con material de las presentaciones)

Hora | DISERTANTE | Durac. TEMA A DESARROLLAR CONTENIDOS
08:30 ,
Y I — ACREDITACION DE INSCRIPTOS
09:00
09:00| AADECA 15 | INICIO DE LA JORNADA PRESENTACION DE LA JORNADA.
09:15 Automatizacion de maquinas y control de movimientos. Tipos de méaquinas
3| Ariel Lempel, , : industriales.
092:45 FIUBA 30" | TUTORIAL. CONCEPTOS BASICOS. (Porque usar esta tecnologia?. Ventajas y Desventajas. Normas de
programacion. Ejemplos de aplicacion, videos.
09:45 Gabriel Tarifa Magnitudes lineales y angulares del movimiento mecanico. Ecuaciones fisicas
4 FIUBA > | 30" [ TUTORIAL. CALCULOS BASICOS. basicas. Aceleracion, deceleracion y perfiles de movimiento. Ejemplo de
10:15 célculos en aplicaciones frecuentes.
10:30 | —meemeemeeeee 30 |Cofee break.
11:00 Diego Control de posicion, de velocidad y/o de fuerza del movimiento de un cilindro
i Bernhardt, 30 SISTEMAS DE C,ONTROL hidraulico. Com orlentes
11:30 | BOSCH ELECTROHIDRAULICOS Sistemas liidréulipcos a laz;) abierto y a lazo cerrado
REXROTH '
11:,130 Horacio Villa, 30 SISTEMAS Y COMPONENTES Control de velocidad de actuadores neumaticos. Controles de posicion,
12:00 MICRO NEUMATICOS. Eficiencia en el uso de actuadores neumaticos y componentes asociados.

12:00
a
14:00

Receso p/lunch-almuerzo
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PROGRAMA JORNADA SOBRE CONTROL DE MOVIMIENTOS — Afio 2010

Dia: Jueves 04-Nov-2010 (por la tarde)
Lugar: Aula Magna, Fac.Reg.Cba. de la UTN
Costo: $ 180.- (incluye coffe breaks, lunch y 1 CD con material de las presentaciones)

Hora | DISERTANTE | Durac. | TEMA A DESARROLLAR CONTENIDOS
14:00 | Sebastian Tipos de Motores: sincronicos, asincronicos, de torque, lineales

4 Kemerer, 30° | SERVOMOTORES SiStemas de realir;lentaci(')n‘ re,solvers enc:)ders " .
14:30 | SCHNEIDER ' Y '

Distintos tipos de control de motores (Servo Control, Vector Control,
14:30 Tension/Frecuencia).

: , Arquitectura de Controladores. Sistemas basados en Drives y basados en
15?00 Sebastian 30" |DRIVES Y CONTROLADORES Controlador. Visualizaciéon en HMI's.

Capello, Comunicacion Controlador/Drive: Buses de comunicacion.
SIEMENS Ejes reales y virtuales
15:00 .

a 30° | LENGUAJES DE PROGRAMACION IEC61131 y PLC Open. Librerias dedicadas a Motion Control
15:30
15:30 | e 30 |Cofee break.

Sebastidn Introduccioén a la Tecnologia de sistemas de vision,. Caracteristicas técnicas
16;00 Appel 30 SISTEMAS DE VISION EN EL generales de los sistemas con camaras inteligentes, consideraciones a tener
16:30 ppes, CONTROL DE MOVIMIENTOS en cuenta para el desarrollo de proyectos de vision.
: FESTO o e
Aplicaciones en Control de Movimientos.
16:30 | Roberto BUSES DE CONTROL DE La coordinacion de los sistemas de vision con el control de movimientos.

] Colatruglio, 30" IMOVIMIENTO Y SU APLICACION Los buses de "Motion" y la coordinacion entre controladores, servos y vision
17:00 ' OMRON EN VISION . La importancia de una red deterministica. Consideraciones sobre "Timing".
17:00

g | Panelde 20' |DISCUSION Y BALANCE.

17:20 | €Xpositores.




